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   * ANA CECILIA    VILLA PARRA
Cédula 0103874194
Género Femenino
Nacionalidad Ecuatoriana
Email avilla@ups.edu.ec
Email institucional avilla@ups.edu.ec
Organización UNIVERSIDAD POLITÉCNICA SALESIANA
Palabra primaria Ingeniería
Palabra secundaria Ingeniería Biomédica y Bioingeniería
Palabras específicas BIOSEÑALES;ROBOTICA;REHABILITACION

   * INGENIERO ELECTRONICO
Universidad emisora UNIVERSIDAD POLITÉCNICA SALESIANA

   * MAGISTRA EN INGENIERÍA ELECTRÓNICA
Universidad emisora PONTIFICIA UNIVERSIDAD JAVERIANA

   * UNIVERSIDAD POLITÉCNICA SALESIANA
Cargo Docente
Área Carrera de Ingeniería Electrónica
En funciones si

   * DISEÑO DE UN LABORATORIO DE INGENIERÍA BIOMÉDICA
Objetivos Diseñar un Laboratorio de Ingeniería Biomédica para la UPS

Sede Cuenca, que le proporcione al estudiante una visión
general de las aplicaciones de la Ingeniería en Medicina.
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5. ARTÍCULOS PUBLICADOS
 

 

 

 

 

 

 

 

 

   * KNEE IMPEDANCE MODULATION TO CONTROL AN ACTIVE ORTHOSIS
USING INSOLE SENSORS
Revista Sensors
Año 2017

   * ADAPTIVE SPATIAL FILTER BASED ON SIMILARITY INDICES TO PRESERVE
THE NEURAL INFORMATION ON EEG SIGNALS DURING ON-LINE
PROCESSING
Revista Sensors
Año 2017

   * EXPLORACIÓN DE PATRONES DE EMGS/EEG ORIENTADA AL CONTROL DE
EXOESQUELETOS DE EXTREMIDAD INFERIOR
Revista Cognitive Area Networks
Año 2016

   * DESIGN OF ACTIVE ORTHOSES FOR A ROBOTIC GAIT REHABILITATION
SYSTEM
Revista Frontiers of Mechanical Engineering
Año 2016

   * TOWARDS A ROBOTIC KNEE EXOSKELETON CONTROL BASED ON HUMAN
MOTION INTENTION THROUGH EEG AND SEMGSIGNALS
Revista Procedia Manufacturing
Año 2015

   * ANÁLISIS DEL TENDÓN ROTULIANO DURANTE EL CONTACTO INICIAL Y
EQUILIBRIO DEL PIE EN LA FASE DE OSCILACIÓN DE LA MARCHA
Revista Tecnura
Año 2012

   * DIABETIC FOOT PREVENTION: REPEATABILITY OF THE LORAN PLATFORM
PLANTAR PRESSURE AND LOAD DISTRIBUTION MEASUREMENTS IN
NONDIABETIC SUBJECTS DURING BIPEDAL STANDING A PILOT STUDY
Revista Journal of Electrical and Computer Engineering
Año 2011

   * NON-SUPERVISED FEATURE SELECTION: EVALUATION IN A BCI FOR
SINGLE-TRIAL RECOGNITION OF GAIT PREPARATION/STOP
Revista Biosystems & Biorobotics
Año 2016

   * AN EXPLORATION OF THE ERECTOR SPINAE MUSCLE FOR KNEE
EXOSKELETON CONTROL
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Revista IFMBE Proceedings
Año 2015

   * DIABETIC FOOT PREVENTION: REPEATABILITY OF PLATFORM
STABILOMETRIC PARAMETERS IN BIPEDAL STANDING FOR FUTURE HOME
MONITORING APPLICATIONS IN DIABETIC PATIENTS
Revista IFMBE Proceedings
Año 2011

   *  STANCE-CONTROL OF AN ROBOTIC KNEE ORTHOSIS BASED ON
ADMITTANCE CONTROLLER FOR GAIT ASSISTANCE
Revista XIII Simp´osio Brasileiro de Automa¸c˜ao Inteligente
Año 2017

   * ROBOTIC SYSTEM TO IMPROVE VOLITIONAL CONTROL OF MOVEMENT
DURING GAIT
Revista Congreso internacional de tecnología y turismo para todas las

personas
Año 2017

   * CONTROLE DE UM EXOESQUELETO PARA REABILITAÇÃO DE JOELHO
BASEADO EM INTENÇÃO DE MOVIMENTO
Revista XXI Congresso Brasileiro de Automática - CBA2016
Año 2016

   * EXOESQUELETOS ROBÓTICOS PARA REHABILITACIÓN Y ASISTENCIA DE
PACIENTES CON DAÑO NEUROLÓGICO
Año publicación 2017

   * TESIS MAESTRÍA
Tipo de tesis Tesis Maestría

   * TESIS DOCTORAL
Tipo de tesis Tesis Doctoral
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ANA CECILIA    VILLA PARRA 

INVESTIGADOR

   * SEGURIDAD Y PROTECCIÓN RADIOLÓGICA
Institución UNIVERSIDAD POLITÉCNICA SALESIANA
Área unesco Salud y Bienestar

   * BIOMECÁNICA DE LA RODILLA EN REHABILITACIÓN Y DEPORTE
Institución UNIVERSIDAD DE LA REPÚBLICA
Área unesco Salud y Bienestar

   * PRIMERAS JORNADAS ACADEMICAS
Institución UNIVERSIDAD POLITÉCNICA SALESIANA
Área unesco  Ingeniería, Industria y Construcción

   * SIMPOSIO BRASILERO DE AUTOMACAO INTELIGENTE
Institución UNIVERSIDADE FEDERAL DO RIO GRANDE DO SUL
Área unesco  Ingeniería, Industria y Construcción

   * CYBATHLON SYMPOSIUM
Institución Otra Institución
Área unesco  Ingeniería, Industria y Construcción

   * UNIVERSIDAD POLITÉCNICA SALESIANA
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